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(54) Dispositrf pour deposer une etiquette sur une face d'une botte. 

(5^) La pr6sente invention concerne les dispositifs de de- 
pose d 'etiquettes 21 sur une face 4 de boTtes 1 , 2. 

Le dispositrf comporte des moyens pour animer les boT- 
tes en translation sur un chemin de deplacement 3, des 
premiers moyens 53 aptes a delivrer un premier signal de 
reconnaissance de presence de la face avant d'une botte 
1 , 2 lorsqu'un point de la premiere face superieure 4 de la 
boTte est situe dans une position predeterminee, des 
deuxiems moyens 60 aptes a delivrer un deuxieme signal 
de detection pour discriminer une face arriere 51 d'une pre- 
miere botte au contact de la face avant 50 d'une deuxieme 
boite survant la premiere, de celle qui ne Test pas, et des 
moyens 58, 32, ... pour commander, en fonction des pre- 
mier et deuxieme signaux, le decollage d'une etiquette 21 
d'une bande 20 et son collage sur la face superieure d'une 
borte. 

Application, par exemple, a la depose de vignettes sur 
des boTtes de medicaments. 
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Dispositif pour deposer une etiquette 
sur une face d f une boite 

La presente invention concerne les dispositifs permettant de 
deposer des etiquettes, geoeralement autocollantes, sur au moins une 
face d'une bo£te, par exemple les vignettes d f identification de 
medicaments conditionnes en boites de forme parallelepipedique, et 
05 plus particuliereraent les dispositifs fonctionnant en automatique. 

Pour differentes raisons aussi bien techniques qu'adminis- 
tratives, existe l f obligation d'apposer des etiquettes sur certaines 
boites, en vue notamment de l f identification des produits qu f elles 
contiennent. Dans ce cas, il est imperatif que la depose de toutes les 
10 etiquettes sur toutes les boites soit effectuee avant leur exposition 
a la vente et il est indispensable, particulierement dans le cas des 
boites contenant des medicaments, que toutes les boites sans exception 
soient etiquetees. 

Etant donne le nombre tres important de boites de condition- 
15 neraent, ne serait-ce que dans le doraaine pharmaceutique, il a ete 
elabore des machines de pose automatique d T etiquettes sur au moins 
l f une des faces de ces boites. 

Pour obtenir la securite la plus tot ale possible, certaines de 
"ces machines ne peuvent proceder a l'etiquetage que si les boites 
20 defilent les unes derriere les autres en etant regulierement separees 
les unes des autres par un espace d T une valeur determinee. 

Le temps pris par uae botte pour parcourir cet espace permet 
d f effectuer un certain nombre d 1 operations, par exemple la 
verification de la presence d'une etiquette, prete pour la depose, sur 
25 une bande support servant de reserve d 1 etiquettes, mais l f on consoit 
aisement que les espaces separant les boites entrainent une perte de 
temps limitant le rendement de ces machines qui doivent en plus 
comport er des moyens d T alimentation en boites permettant d T assurer un 
espacement regulier de ces boites. 
3° 11 a alors ete mis au point des dispositifs de depose 

d'etiquettes sur des boites, qui n'imposent pas a ces dernieres de 
defiler de fa9on reguliere, par exemple le dispositif decrit dans le 
Brevet FR-A-2 632 607, 
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Ce dispositif comporte essentiellement des moyens pour animer 
les boltes d f un mouveraent de translation sensiblement uniforme sur un 
cherain de deplacement de telle facon qu'une premiere face des bottes 
soit parallele au chemin de deplacement et a un niveau determine, et 

05 que des deuxieme et troisieme faces" fassent un angle non nul avec la 
direction du chemin de deplacement, la deuxieme face etant, dans le 
sens de la translation, en avant par rapport a la troisieme face, des 
premiers moyens aptes a delivrer un premier signal de reconnaissance 
de presence de la deuxieme face d f une boite lorsqu'un point de la 

10 premiere face de la boite est situe dans uhe position predeterminee, 
sur le niveau determine, des seconds moyens aptes a delivrer un second 
signal de detection pour discriminer si la troisieme face d f une 
premiere boite est, ou non, au contact de la deuxieme face d'une 
deuxieme botte suivant la premiere, quand la deuxieme face de cette 

15 premiere boite est apte a Stre detect ee par les premiers moyens, et 
des moyens pour commander, en fonction des premier et second signaux, 
le decollage d'une etiquette de la bande et son collage sur la 
premiere face d T une boite. 

Dans une realisation connue de ce dispositif, les premiers 

20 moyens aptes a delivrer un premier signal de reconnaissance de 
presence de la deuxieme face d'une boite lorsqu f un point de la 
premiere face de ladite boite est situe dans une position 
predeterminee, sur le niveau determine, et les seconds moyens aptes a 
delivrer un second signal de detection pour discriminer si la 

25 troisieme face d'une premiere boite est, ou non, au contact de la 
deuxieme face d T une deuxieme boite suivant la premiere, quand la 
deuxieme face de cette premiere boite est apte a etre detect ee par les 
premiers moyens, sont respect ivement const itues par deux detecteurs 
- comportant chacun une source eraettrice et un recepteur photosensible 

30 apte a cooperer avec la source, les sources emettant un faisceau 
lumineux et les recepteurs photosensibles etant positionnes pour 
recevoir une quantite suffisante de lumiere et etant aptes a emettre 
respectivement les premier et second signaux, et le dispositif 
comporte en outre un organe de traitement recevant ces signaux. 

35 Le dispositif dacrlt cl-dassus donne de bons resultats mais sa 

realisation presente une certaine complexite, ce qui lui confere un 
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prix de revient relativement eleve. 

La presente invention a ainsi pour but de realiser un 
perfect ionnement a ce dispositif,. permettant une realisation 
avantageuse de certains des moyens et done une simplification de la 

05 construction du dispositif lui-meme, tout en lui conservant tous ses 
autres avantages, notamment une grande fiabilite et une excellente 
securite dans les resultats obtenus. 

Plus preciseraent, la presente invention a pour objet un 
dispositif de depose d f etiquettes reparties sur une bande selon un pas 

10 donne, sur une premiere face de bottes sensiblement parallele- 
pipediques, la distance separant deux deuxieme et troisieme faces 
desdites bottes bordant lateralement ladite premiere face etant la 
m§rae pour toutes lesdites bottes, ledit dispositif comprenant : 

des moyens pour animer lesdites bottes d ? un mouvement de 

15 translation sensiblement uniforme sur un chemin de deplacement de 
telle fa^on que ladite premiere face desdites bottes soit parallele 
audit chemin de deplacement et a un niveau determine, et que lesdites 
deuxieme et troisieme faces fassent un angle non nul avec la direction 
dudit chemin de deplacement, ladite deuxieme face etant, dans le sens 

20 de la translation, en avant par rapport a ladite troisieme face, 

des premiers moyens aptes . a delivrer un premier signal de 
reconnaissance de presence de la deuxieme face d'une botte lorsqu f un 
point de la premiere face de ladite botte est situe dans une position 
predeterminee, sur ledit niveau determine, 

25 des deuxiemes moyens aptes a delivrer un deuxieme signal de 

detection pour discriminer si la troisieme face d f une premiere botte 
est, ou non, au contact de la deuxieme face d f une deuxieme botte 
suivant la premiere quand ladite deuxieme face de cette premiere boite 
est apte a etre detect ee par lesdits premiers moyens, et 

30 des moyens pour commander, en fonction desdits premier et 

deuxieme signaux, le decollage d'une etiquette de ladite bande et son 
collage sur ladite premiere face d T une botte, 
CARACTERISE PAR LE FAIT QUE : 

les premiers moyens aptes a delivrer un premier signal de 

35 reconnaissance de presence de la deuxieme face d'une botte lorsqu'un 
- point de la premiere face de ladite botte est situe dans une position 




predetermine, sur ledit niveau determine, sont constitute par un 
detecteur comportant une fenStre de detection et apte a emettre ledit 
premier signal, cedit premier signal pouvant prendre deux etats 
correspondant respect ivement a la presence et a l'absence d'une 
05 desdites bottes en regard de ladite fengtre de detection, et QUE : 

les deuxiemes moyens aptes a delivrer un deuxieme signal de 
detection pour discriminer si la troisieme face d'une premiere boite 
est, ou non, au contact de la deuxieme face d'une deuxieme botte 
suivant la premiere comportent : 

- dee moyens commandables par un changement d'etat dudit 
premier signal et aptes a delivrer des troisiemes signaux a une 
frequence donnee, 

- un comparateur du nombre desdits troisiemes signaux a 
la frequence donnee emis k partir du changement d'etat dudit premier 

15 signal, avec un nombre predetermine preenregistre de cesdits 
troisiemes signaux, ledit comparateur etant apte a delivrer a sa 
sortie un quatrieme signal quand le nombre desdits troisiemes signaux 
emis a partir du changement d'etat dudit premier signal est egal audit 
nombre preenregistre, et 

20 " des moyens pour determiner si, a 1' instant de 

1' Emission de cedit quatrieme signal, ledit detecteur emet un signal 
correspondant a la presence, ou non, en regard de sa fengtre de 
detection, d'une desdites bottes, cesdits moyens etant aptes a 
delivrer un signal constituant ledit deuxieme signal, cedit deuxieme 

25 signal permettant ainsi de discriminer les troisiemes faces des boltes 
qui sont au contact des deuxiemes faces des bottes suivantes, de 
celles qui ne le sont pas. 

D'autres caracteristiques et avantages de la presente 
invention apparaltront au cours de la description suivante donnee en 
30 regard des dessins annexes a titre illustratif, mais nullement 
limit atif, dans lesquels : 

La figure 1 represente, sous forme schematique, une vue de 
c6te d'un mode de realisation d'un dispositif selon l'invention de 
depose d' Etiquettes sur une face de boltes, et 
35 La figure 2 represente quatre courbes permettant d'expliciter 

le fonctionnement du dispositif selon la figure 1. 
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Le dispositif selon 1» invention permet de poser des etiquettes 
sur une face de boites 1, 2, ... sensiblement parallelepipediques et 
dont deux faces bordant lateralement celle 4 sur laquelle doit fitre 
posee une etiquette sont separees d'une distance qui est la m§me pour 
05 toutes les bo£tes d'une ra§me serie. Ces boftes peuvent par exemple 
Stre des emballages de medicaments et les etiquettes sont les 
vignettes permettant 1» identification de ces medicaments, par exemple 
en vue de certaines operations administratives. 

Le dispositif comporte des moyens pour animer les boftes 1, 2, 
10 ... d'un mouvement de translation sensiblement uniforme sur un chemin 
de deplacement 3 de facon que la face 4 de chaque bofte sur laquelle 
doit itre posee 1' etiquette, denommee ici "la premiere face", soit 
parallele au cbemin de deplacement 3 et a un niveau determine 5 qui 
sera le niveau auquel sera effectuee la pose des etiquettes, la 
15 direction du chemin de deplacement faisant un angle non nul avec les 
deux faces bordant lateralement la premiere face 4. 

Les moyens pour animer les boites en translation sont par 
exemple constitues par des rails de guidage 6 hordes de chaque c6te 
par des tapis roulants lateraux animes d'un mouvement de translation 
20 uniforme, par exemple sans fin, et entrafnant les boites 1, 2, ... qui 
glissent sur les rails. 

II est blen evident que le dispositif pourra €tre utilise pour 
des boites de toutes dimensions. Aussi, les deux tapis roulants 
sont-ils avantageusement montes sur des moyens permettant d'ajuster la 
25 distance les separant, ainsi qu'eyentuellement leur position en 
translation verticale selon la hauteur des boites, la distance les 
separant etant sensiblement egale a la largeur des boites, 
c'est-a-dire la distance separant les deux faces bordant lateralement 
la premiere face et paralleles au chemin de deplacement. Les boftes 
30 sont ainsi pincees entre les deux tapis roulants qui les entralnent en 
translation sur le chemin de deplacement 3. 

De mgme, les rails de guidage sont montes, par exemple, sur 
des glissieres permettant d'ajuster, d'une part, leur position par 
rapport au niveau de reference 5 defini ci-dessus, en fonction de la 
35 hauteur des boites et, d' autre part, .leur ecartement, en fonction de 
la largeur des boites. 




Les moyens pour deplacer les bottes en translation les-amenent 
a l f entree d T un couloir forme entre les deux tapis roulants, 
l'extremite de ces deux tapis formant un entonnoir. Dans leurs 
mouvements de translation synchronises, les deux tapis roulants 

05 pincent chaque bo£te par les deux faces laterales paralleles au chemin 
de deplacement 3, Les bottes ainsi plncees sont translatees le long du 
chemin de deplacement 3 et, comme elles sont posees sur les rails 6 
propositi onnes en fonction de la hauteur des boites, elles se 
deplacent en presentant automat iquement leur premiere face 4 au niveau 

10 5 ou doivent Stre posees les etiquettes. 

Les moyens d f entra£nement et de guidage n'ont pas ete 
representes plus en detail et ne seront pas plus amplement decrits car 
ils sont bien connus en eux-mgmes et ne presentent aucune difficulte 
de mise en oeuvre pour un homme de l'art. 

^5 Le dispositif comporte en outre des moyens pour commander la 

depose d'une etiquette a partir d f un point donne d'une surface donnee 
et a un instant donne, lorsque le point donne est situe a un niveau 
donne, en fait le niveau 5 defini prec.edemment . 

Ces moyens sont constitues par exemple par une bande support 

20 20 sur laquelle sont disposees les etiquettes 21 devant §tre posees 
sur les boltes. Ces etiquettes sont, par exemple, du type auto- 
collantes et la bande support est par exemple en un papier plastifie 
permettant de les maintenir, mals aussl de les decoller facilement, 
sans pour autant leur faire perdre leur pouvoir autocollant. Cette 

25 bande 20 supportant les etiquettes 21 regulierement espacees d'un pas 
donne est enroulee sur une bobine emettrice 22 qui peut se devider en 
pivotant autour d f un arbre de rotation 23 generalement situe a un 
niveau 24 superieur a celui, 5, de la pose des etiquettes. 

Pour effectuer la pose automatique des etiquettes 21, le 

30 dispositif comporte un patin formant coin 25 a angle aigu dont la 
pointe 26 est situee au-dessus, mais tres proche, du niveau de pose 5, 
les deux surfaces 27, 28 definissant ce coin 25 etant situees toutes 
deux au-dessus de ce niveau 5, pour permettre le glissement de la 
bande support 20. La bande est positionnee sur ce patin de fa^on que 

35 les etiquettes soient situees sur la face 29 de la bande opposee a 
celle 30 qui vient au contact du coin et qui glisse sur les deux faces 
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27, 28 de ce coin, 

Apres avoir fait le tour de ce coin en epousant son extremite 
aiguS 26, la bande est reprise par une bobine receptrice 31 qui peut 
l'enrouler apres la pose des etiquettes sur la premiere face 4 des 

05 boites, comme explicite ci-apres. 

Le dispositif comporte aussi des moyens pour co mma nder le 
derouleraent et l'avance de la bande support sur le coin 25. Ces moyens 
comportent notamment, dans l T exemple illustre, un moteur d'entrat- 
nement pas-a-pas 32 commandable permettant la rotation de la bobine 

10 receptrice 31 autour de son arbre de ■ rotation 33. Ce moteur est 
commande par un ordre fonction de sa nature, generalement electrique, 
applique a son entree de commande 34. Dans ce mode de realisation, la 
bobine receptrice 31 exerce une force .de traction sur la bande 20 pour 
entratner le mouvement de devidage de la bobine emettrice 22 sur 

15 laquelle peut eventuellement §tre exercee une force de freinage 
permettant d'obtenir une bande support parfaitement tendue sur tout 
son trajet en forme de M V M de chaque c8te du coin 25, l f une des 
branches du "V" etant definie par la partie 35 de la bande support 
portant encore les etiquettes, l f autre etant definie par la partie 36 

20 de la bande dont les etiquettes ont ete decollees. 

II est bien evident que les moyens d'entrafnement de la bande 
20 donnes ici ne sont qu'un exemple de realisation et que tout autre 
moyen pourra €tre mis en oeuvre si necessaire. 

Quant a la pose des etiquettes sur la premiere face 4 de 

25 chaque boite 1, 2, elle s'effectue de la fa9on suivante : 

Lorsque la bande support 20 est translatee et qu f elle se coude 
sur 1' extremite 26 du coin 25, l f effort de pliage exerce sur la bande 
par rapport a une certaine rigidite de l 1 etiquette entralne le 
decollement de la partie avant 40 de cette etiquette. Celle-ci 

30 continue a se decoller a mesure que la bande support se deroule et se 
plie sur 1 T extremite 26 du coin. Par ailleurs, des que la partie avant 
40 de l 1 etiquette commence a se decoller de la bande support, elle est 
plaquee sur la premiere face 4 de la bofte, au niveau 5 defini ci- 
avant et en un point donne, et continue a y gtre deposee a mesure 

35 qu'elle se decolle de la bande support et que la boite avance sur le 
chemin de deplacement 3. 




Pour assurer ce collage, le disposltif comporte avantageu- 
sement un rouleau presseur 41 dont la surface d'action 42 passe sur la 
face 4, au niveau 5, ce rouleau etant entrafne en rotation par le 
deplacement des boites sur le chemin de deplacement* L'extremite 40 

05 des etiquettes s'introduit automat iquement entre la face 4 des boftes 
et la surface 42 du rouleau presseur 41 en etant plaquee sur cette 
face, par exemple sous l f action de ressorts 43 schema t iquement 
representes agissant, par exemple, sur les paliers de maintien de 
l ? arbre de rotation de ce rouleau presseur 41. 

10 Pour assurer la pose de chaque etiquette au bon endroit et de 

facon correcte, le dispositif comporte des moyens pour commander cette 
pose en fonction de l T avance des bottes le long du chemin de 
deplacement 3. 

II est tout d T abord precise que les boftes qui sont utilisees 

15 sont de forme sensiblement parallelepipedique et done que leur 
premiere face 4 est bordee lateralement d f une deuxieme face 50 et 
d f une troisieme 51 faisant un angle non mil avec la direction du 
chemin de deplacement 3, avantageusement un angle droit, et 
perpendiculaires a cette premiere face 4 des boftes, la distance 

20 separant ces deux faces laterales 50 et 51, respect Ivement denommees 
"avant" et "arriere" en suivant le sens du deplacement, etant la m§me 
pour toutes les boftes d f une m§me serie. Cette distance sera 
convent ionnellement denommee ici la longueur des boftes. 

En tenant corapte de cette obligation pour la mise en oeuvre du 

25 dispositif, celui-ci comprend des premiers moyens 53 aptes a elaborer 
en sortie un premier signal de reconnaissance de la presence, en un 
point donne du chemin de deplacement, de la deuxieme face 50 d T une 
bofte lorsqu'un point de la premiere face 4 de cette bo£te est situe 
dans une position predeterminee, sur le niveau determine 5. 

30 Ce premier signal est apte a prendre deux etats possibles 73 

et 74 representes sur la figure 2 courbe A» Ce signal passe de l f etat 
74 a l'etat 73 quand la face avant 50 d T une bolte 1 se trouve au point 
donne determine de facon que la premiere face 4 de cette bolte 
presente un point donne, celui choisi pour le depart de la pose de 

35 1* etiquette, apte a venir en contact avec l'extremite avant 40 de la 
premiere etiquette 21 prSte a §tre posee, cette etiquette etant, pour 
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le reste, encore collee sur la bande support 20 . 

Le changement d'etat 75 de ce premier signal lors de I'arrivee 
de la deuxieme face 50 de la premiere bofte a etiqueter en regard des 
premiers moyens 53 est avantageusement interpret e par un organe de 

05 traitement 58 a base, par exemple, de microprocesseur qui delivre a sa 
sortie un signal d T ordre 81 qui est applique a l 1 entree de commande 34 
du moteur pas-a-pas 32 qui declenche le devidage de la bande support. 
La vitesse de ce devidage est synchronisee avec celle du deplacement 
en translation de la bofte, ce qui permet de poser l 1 etiquette de 

10 fagon uniforme, en permettant son collage sur toute sa surface* 

Les premiers moyens 53 aptes a delivrer un premier signal de 
reconnaissance de presence, en un point donne, de la deuxieme face 50 
d'une bofte 1 lorsqu'un point de la premiere face 4 de cette bofte est 
situe dans une position predeterminee, sur le niveau 5 determine, sont 

15 constitu6s par un detecteur 55 comport ant une fenStre de detection 56 
situee en regard du point donne, ce detecteur etant apte a emettre a 
sa sortie 57 le premier signal qui se trouve represent^ sur la figure 
2 courbe A. 

En se reportant a la courbe A de la figure 2, on peut 

20 constater que le premier signal passe de l'etat 74 a l'etat 73 quand 
une premiere bofte se presente en regard de la fengtre de detection 56 
et qu f il reste a cet etat 73 tant que passent des boftes accolees 
devant cette fen€tre. La duree 73-1 du premier signal en l f etat 73 
correspond au passage de deux boftes accolees (figure 1) tandis que sa 

25 duree 73.2 correspond au passage d'une seule bofte (figure 1), puisque 
la duree 73.1 est le double de la duree 73.2. 

Dans un mode de realisation avantagueux, le detecteur 55 est 
constitue d'une source emettrice, par example une diode electro- 
luminescent e, accolee a un recepteur photosensible ayant une fenStre 

30 de detection photosensible. La source emettrice emet un faisceau 
lumineux qui, lorsque le coin de la * face avant 50 y penetre, est 
diffracte pour renvoyer une quantite de lumiere suffisante pour 
impress! onner le detecteur photosensible. Celui-ci delivre alors en 
sortie un signal dont la variation est interpret ee comme detection de 

35 Is presence, a l'instant de cette variation, de la face avant d'une 
bofte en regard de ce couple emetteur-recepteur. 




La sortie 57 du detecteur 55 est relie a une entree 91 de 
- l f organe de traltement 58 qui elabore a sa sortie 59 le signal d f ordre 
81 pour commander comme decrit ci-avant la pose d'une etiquette sur la 
premiere face 4 de la premiere boite 1 dont la face avant 50 vient 

05 d'etre detectee. 

Le dispositif comporte aussi des seconds moyens 60 aptes a 
delivrer en sortie 61 un deuxieme signal de detection pour discriminer 
une troisieme face 51 d'une premiere bolte 1 au contact de la deuxieme 
face 50 d f une deuxieme boite 2 suivant la premiere, de celle qui ne 

10 l f est pas, quand la deuxieme face de cette premiere bolte est apte a 
€tre detectee par les premiers moyens* 

Ces moyens 60 comportent des moyens 62 commandables par un 
changement d'etat du premier signal, avant ageusement le changement 
d'etat 75 correspondant a la detection, par les moyens 53, de la face 

15 avant d'une bofte non accolee a la face arriere de la boite 
precedente. Ces moyens 62 sont aptes a delivrer a leur sortie 63 des 
troisiemes signaux 80 a une frequence donnee, ces troisiemes signaux 
etant rep resent es sur la courbe B de la figure 2. 

A la sortie 63 de ces moyens 62 est connectee une premiere 

20 entree 93 du comparateur 64 apte a comparer le nombre des troisiemes 
signaux 80 a la frequence donn£e 6mis par les moyens 62 a partir du 
changement d'etat 75 du premier signal tel que defini ci-dessus, avec 
un nombre predetermine preenregistre de ces troisiemes signaux* Ce 
comparateur 64 est apte a delivrer a sa sortie 65 un quatrieme signal 

25 77 quand le nombre de ces troisiemes signaux est egal au nombre 
preenregistre, figure 2 courbe C. 

Dans un mode de realisation avantageux, les moyens 62 sont 
constitues par un compteur 66 alimente par des signaux cadences 
obtenus a la sortie d'une horloge 67, l f entree de commande 92 de ce 

30 compteur 66 etant reliee a la sortie 57 du detecteur 55. En outre, la 
sortie 65 du comparateur 64 est reliee a 1 'entree 94 de remise a zero 
du compteur 66 de facon que son contenu soit vide chaque fois que le 
nombre de signaux entres dans le compteur atteint le nombre 
preenregistre. 

35 Les moyens 60 comportent en outre des moyens 69 pour 

determiner si, a l T instant de l'emission du quatrieme signal 77, le 
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signal emis par le detecteur 55 subit, ou non, une variation . lorsque 
passe en regard de sa fen§tre de detection la face arriere d T une 
bofte. Ces moyens 69 sont aptes a delivrer un cinquieme signal 
const ituant en fait le deuxieme signal defini ci-avant. 

05 Ce deuxieme signal, represents sur la courbe D de la figure 2, 

peut prendre deux etats possibles 76 _et 79. L f etat 76 correspond a la 
presence, en regard de la fen§tre du detecteur 55, de la face avant 
d'une bofte accolee a la face arriere de la precedente. L f £tat 79 
* correspond a la presence, en regard de cette fenStre, de la face 

10 arriere d'une bofte non accolee a la face avant de la bofte suivante. 
Ces deux etats 76, 79 du deuxieme signal permettent done de 
discriminer une troisieme face 51 d'une premiere bofte au contact de 
la deuxieme face 50 d f une deuxieme bofte suivant la premiere, de celle 
qui ne l f est pas* 

15 Le nombre de signaux preenregistre est par exemple contenu 

dans une memoire 70 dont une entree d f alimentation 71 est connectee a 
une sortie 72 du compteur 66, la sortie 73 de la memoire 70 etant 
reliee a une seconde entree 95 du comparateur 64 dont 1 T autre entree 
93 est reliee a la sortie 63 du compteur. 

20 La memoire 70 peut £tre reraplie du nombre preenregistre de la 

fa<jon suivante- Prealablement a la mise en f onctlonnement en contlnu 
du dispositif, on fait defiler une seule bofte du type de celles qui 
doivent €tre etiquetees avec le dispositif* On commande la connexion 
de la sortie 72 du compteur 66 avec 1* entree 71 de la memoire 70. 

25 Lorsque la bofte arrive en regard de la fen§tre de detection 56 du 
detecteur 55, le premier signal emis par le detecteur varie de son 
etat 74 a son etat 73. Ce changement d'etat 75 du premier signal 
declenche le compteur 66 qui se met a compter les impulsions delivrees 
par l f horloge 67. En m§me temps, il en charge la memoire 70 jusqu ? a 

30 l T arrivee du flanc arriere 78 de l'etat 73 du premier signal 
correspondant au fait que le detecteur a detecte la fin de la bofte, 
c f est-a-dire sa face arriere 51. La mise en memoire des impulsions 
comptees par le compteur s T arr£te et le nombre d f impulsions enregistre 
dans la memoire 70 definit le nombre preenregistre defini ci-avant. Ce 

35 nombre correspond en fait au nombre de troisiemes signaux cadences 80 
qui peuvent §tre emis en 63 par les moyens 62 pendant le temps de 




passage d'une boite en un point donne du chemin de deplacement 3, par 

exemple devant le detect eur 55. 

Le dispositif fonctionne alors de la fagon suivante : 
Apres avoir mis en memoire comme decrit ci-dessus le nombre 
05 preenregistre, le dispositif est prgt a fonctionner. Les boftes 1, 2, 

... peuvent defiler et se presenter en regard des moyens de depose des 

etiquettes* 

La premiere botte 1 qui arrive en regard du detecteur 55 
active celui-ci et fait passer le premier signal emis a sa sortie 57, 

10 de l'etat 74 a l'etat 73 en presentant le flanc avant 75. Ce flanc 
avant est interprete, dans l f organe de traitement 58, comme detection 
de la presence de la face avant 50 d f une premiere bolte 1 en regard de 
la fen§tre de detection du detecteur, c'est-a-dire comme presence d'un 
point donne de la premiere face 4 de cette boite 1 face aux moyens de 

15 depose des etiquettes. Cet organe de traitement 58 delivre alors a sa 
-sortie un premier 81 deuxieme signal, figure 2 courbe D, qui commande 
les moyens pour deposer une etiquette ,sur la bo£te 1. 

Simultanement, lorsque le signal delivre a la sortie du 
detecteur 55 a change d'etat, il commande 1 T emission, par les moyens 

20 62, des signaux de frequence 80, figure 2 courbe B. Ces signaux sont 
introduits dans le comparateur 64. Lorsque le contenu de ce 
comparateur a atteint le nombre preenregistre dans la memoire 70, il 
delivre a sa sortie 65 un signal 77 qui est introduit dans les moyens 
69. Comme les deux boites 1 et 2 sont accolees, a 1 T instant ou la face 

25 arriere 51 de la botte 1 arrive en regard du detecteur 55, le signal 
delivre par le detecteur ne change pas d'etat et reste a l'etat 73. 
Comme les moyens 69 ont pu determiner que, a l f instant ou le nombre 
des signaux d^livres par le compteur 66 est egal au nombre 
preenregistre dans la memoire 70, le signal delivre par le detecteur 

30 n'a pas change d'etat, ils delivrent un second 76 deuxieme signal qui 
commande la depose d'une etiquette sur la bofte 2 qui se trouve alors, 
sur le chemin de deplacement, a l f emplacement precedemment occupe par 
la botte 1. 

Le compteur 66 est remis a zero, chaque fois que le nombre 
35 qu'il delivre dans le comparateur 64 est egal au nombre preenregistre 
dans la memoire 70. 



BNSDOCID: <FR 2686862A1J_> 



2686862 



13 



Ce processus se reproduit autant de fois que des bprtes se 
presentent devant le detect eur 55 accolees les unes aux autres, comme 
les bottes 1 et 2 prises pour exemple sur la figure 1% 

Par contre, lorsque la face arriere 51 de la bofte sur 
05 laquelle vient d'etre deposee une etiquette, comme la bo£te 2 sur la 
figure 1, se presente en regard du detecteur 55, le premier signal 
passe de son etat 73 a son etat 74 en presentant le flanc arriere 78, 
figure 2 courbe A* Ainsi, les moyens 69 recoivent sur leurs deux 
entrees, respectivement , un signal 77 emis par le comparateur 64 
10 lorsque le nombre de signaux de frequence delivres par le compteur 66 
est egal au nombre preenregistre dans la memoire 70 et le premier 
signal a son etat 74. II delivre alors a sa sortie un nouveau deuxieme 
signal, mais dans I'etat 79 qui est une interpretation du fait qu'il 
n f y a pas de bofte accolee a l f arriere de la bolte 2* Dans ce cas, le 
15 deuxieme signal dans l'etat 79 est interpret^ par l'organe de 
traitement 58 comme une interdiction de depose d f etiquette et la bande 
support 20 est arr€tee« 

Le processus decrit ci-dessus se reproduit chaque fois que se 
presente, en regard du detecteur 55, une face arriere 51 d f une bo£te 
20 non accolee a la face avant d'une bolte suivante. 

On constate que le dispositif decrit ci-dessus presente les 
mSmes avantages que celui decrit dans l'art anterieur, mais qu f il ne 
" comporte qu f un detecteur au lieu de deux, ce qui est un avantage 
supplement aire car ce type de detecteur, d'une part, est relativement 
25 onereux et, d f autre part, ne presente pas une fiabilite aussi grande 
que les dispositifs electroniques purs, ne serait-ce que par le fait 
qu f ils necessitent des interventions d r entretien comme des nettoyages 
de leur fenStre de reception, 

Dans le but de permettre une meilleure comprehension du 
30 f onctionnement du dispositif, les differentes fonctions mises en 
oeuvre, notamment celles pour arriver a 1 'elaboration du deuxieme 
signal, ont ete illustrees par des moyens dissocies les uns des 
autres. II est cependant evident que, dans une realisation possible du 
dispositif selon l 1 invention definie ci-dessus, ces differents moyens 
35 pourront £tre integres dans un circuit du type microprocesseur qui 
realisera l 1 ensemble de ces fonctions. 
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REVINDICATIONS 



1. Dispositif de depose d 1 etiquettes (21) reparties eur une 
bande (20) selon un pas donne, sur une premiere face (4) de boltes 
(1,2) sensiblement parallelepipediques, la distance separant deux 
deuxieme et troisieme faces desdltes boltes bordant lateralement 

05 ladite premiere face etant la m§me pour toutes lesdites boftes, ledit 
dispositif comprenant : 

des moyens pour animer lesdites bottes d'un mouvement -de 
translation sensiblement uniforme sur un chemin de deplacement (3) de 
telle fagon que ladite premiere face (4) desdites boftes soit 

10 par allele audit cherain de deplacement et a un niveau (5) determine, et 
que lesdites deuxieme (50) et troisieme (51) faces fassent un angle 
non nul avec la direction dudit chemin de deplacement, ladite deuxieme 
face etant, dans le sens de la translation, en avant par rapport a 
ladite troisieme face, 

15 des premiers moyens (53) aptes a delivrer un premier signal de 

reconnaissance de presence de la deuxieme face (50) d'une botte 
lorsqu'un point de la premiere face (4) de ladite bolte est situe dans 
une position predeterminee, sur ledit niveau determine* (5), 

des deuxiemes moyens (60) aptes a delivrer un deuxieme signal 

20 de detection pour discriminer si la troisieme face (51) d f une premiere 
bolte est, ou non, au contact de la deuxieme face d T une deuxieme boite 
suivant la premiere quand ladite deuxieme face (50) de cette premiere 
bo£te est apte a §tre d6tectee par lesdits premiers moyens, et 

des moyens (58, 32, •••) pour commander, en fonction desdits 

25 premier et deuxiemes signaux, le decollage d'une etiquette de ladite 

*■ 

bande et son collage sur ladite premiere face d'une bofte, 
CARACTERISE PAR LE FAIT QUE : 

les premiers moyens (53) aptes a delivrer un premier signal de 
reconnaissance de presence de la deuxieme face d f une bofte lorsqu'un 
30 point de la premiere face de ladite botte est situe dans une position 
predeterminee, sur ledit niveau determine, sont constitues par un 
detecteur (55) comportant une fenStre de detection (56) et apte a 
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emettre ledit premier signal, cedit premier signal pouvant .prendre 
deux etats (73,74) correspondant respectivement a la presence et a 
I 1 absence d T une desdites boites en regard de ladite fenStre de 
detection, et QUE : 
05 les deuxiemes moyens (60) aptes a delivrer un deuxieme signal 

de detection pour discriminer si la .troisieme face (51) d'une premiere 
boite est, ou non, au contact de la deuxieme face (50) d'une deuxieme 
boite suivant la premiere comportent : 

- des moyens (62) coramandables par un changement d f etat 
10 dudit premier signal et aptes a delivrer des troisiemes signaux (80) a 

une frequence donnee, 

- un comparateur (64) du nombre desdits troisiemes 
signaux a la frequence donnee emis a partir du changement d'etat dudit 
premier signal, avec un nombre predetermine preenregistre de cesdits 

15 troisiemes signaux, ledit comparateur etant apte a delivrer a sa 
sortie (63) un quatrieme signal . (77) quand le nombre desdits 
troisiemes signaux emis a partir du changement d'etat dudit premier 
signal est egal audit nombre preenregistre, et 

- des moyens (69) pour determiner si, a 1 T instant de 
20 l'emission de cedit quatrieme signal, ledit detecteur emet un signal 

correspondant a la presence, ou noti, en regard de sa fen§tre de 
detection, d T une desdites boites, cesdits moyens etant aptes a 
delivrer un signal (76,79) constituant ledit deuxieme signal, cedit 
deuxieme signal permettant de discriminer les troisiemes faces (51) 
25 des bottes (1,2) qui sont au contact des deuxiemes faces (50) des 
boftes suivant es, de celles qui ne le sont pas. 

2. Dispositif selon la revendication 1, CARACTERISE PAR LE 
FAIT QUE les moyens (62) commandables par un changement d'etat dudit 
premier signal et aptes a delivrer des troisiemes signaux (80) a une 

30 frequence donnee sont constitues par un compteur (66) et une horloge 
(67) dont la sortie est reliee a une entree de comptage dudit 
compteur. 

3. Dispositif selon la revendication 2, CARACTERISE PAR LE 
FAIT QUE ledit nombre preenregistre de troisiemes signaux est 

35 preenregistre dans une memoire (70). 

4. Dispositif selon la revendication 3, CARACTERISE PAR LE 




FAIT QUE ladite memoire (70) est chargee au moyen dudit compteur (66). 

5* Dispositif selon l'une des revendications precedences, 
CARACTERISE PAR LE FAIT QUE ledit detecteur (55) comport e utie source 
emet trice d v un falsceau lumineux montee en cooperation avec un 
05 recepteur photosensible. 
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